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一、概述

电子式物位传感器是一种新型的物位传感器。电子由晶体激励产生振动,当电子被物料

浸没时振动频率发生变化,这个频率变化由电子线路检测出来并输出一个传感器量。

工作原理根据物料对振动中的电子有无阻力，探知料位是否到达或超过某高度，并发出

通断信号，这种原理不需要大幅度的机械运动，驱动功率小，不必校准，可快速低成本启动。

结构简单，无机械运动部件，无维修、无磨损，运行寿命长，灵敏而可靠。

传感器的电子以固有的频率振动，当电子触及液体或其他物料时，其固有的振动频率降

低，能量消耗在物料颗粒间的摩擦上，迫使振幅急剧衰减而停振，频率的变化激活液位传感

器，产生通断信号。

电子式物位传感器又被称作“电气浮子”凡使用浮球液位传感器和由于结构、湍流、搅

动、气泡、振动等原因导致不能使用浮球液位传感器的场合均可使用“电子式物位传感器”。

由于电子物位传感器无活动部件,因此无须维护和调整,是浮球液位传感器的升级换代产品。

电子式物位传感器广泛应用于石化、轻工、食品、水处理等行业，对物位进行上/下限位报警

及控制。

二、产品特点

1、适应性强：被测液位不同的电参数、密度对测量均不产生影响。结构、搅动、湍流、气泡、

振动、中等粘度、高温、高压等恶劣条件对检测也无影响；

2、免于维修：由于电子限位传感器的检测过程由电子电路完成，无活动部件，所以一经安装

投运便不需维护；

3、不需调校：由于电子限位传感器的检测不受被测介质电参数及密度影响，所以无论测量何

种液位/物位都不需现场调校。

三、技术参数

1、 电源供电：24VDC

2、 功耗：0.25W

3、 输出：24VDC/4A

4、 介质温度范围：-20℃～80℃

5、 环境温度：-20℃～60℃

6、 环境湿度：≤95%RH

7、 被测介质：液体、粉末或颗粒状固体

8、 被测介质密度：固体≥0.1g/cm3；液体≥0.7g/cm3

9、 被测固体颗粒尺寸：≤10mm

10、最大液体粘度：＜1000mm2/S

11、被测介质安息角：≥200

12、压力范围：≤1MPa

13、壳体和叉体材料：1Cr18Ni9Ti

14、外壳防护等级：IP65

15、连接方式：G1 3／4螺纹；法兰（用户选定）
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四、注意事项

1、极高粘度的液体及较大颗粒状物料不适用于改传感器；

2、安装施工时注意叉体不要受到强烈冲击，一面损坏压电晶体；

3、测量粉尘及粘度较高的液体时，叉体的两个平行叉板应取与地面垂直的方式 （此时叉体

方向标 记应冲 上或者冲下），以保证物料能容易地从叉板之间流出；

4、传感器的电源线及信号线应避免与其它大功率设备的电源线平行铺设、绞在一起、同走一

个穿线管；

5、输出驱动感性负载时（如交流接触器等）应该在负载两端并接“浪涌仰抑器”；

6、现场有大功率设备、变频设备时应尽量选用DC24V的供电方式。

五、端子接线图

六、存储槽安装注意事项

1、安装时应可能远离桶槽的进料口以避免物料冲击和误报警的发生，如无法避免时，须在进

料口与料位之间加装隔板保护；

2、接线盒入线口必须朝下，电源线入线口的固定螺母必须锁紧；

3、工作人员于桶槽内工作时，严禁利用探头攀爬或悬挂任何绳索及物品。

七、安装方式

1、正确安装方式：

A.顶部安装，探头垂直向下，可安装在顶部（远离进料口）的任何位置；

B.横向安装，探头向下倾斜15-20度，以减少物料的冲击及挂料现象的发生；

C.横向安装，探头向下倾斜15-20度，料位传感器上方有挡板（长度约为10″(250mm),宽度

约为8″(200mm)），可防止物料在料位传感器周围的不当堆积，并可降低物料对于料位

传感器的冲击；

D.安装于卸料斗内，料位传感器螺牙底端与桶壁之间的最大距离不超过2.4″(60mm)，可避

免因物料的不当堆积而发生误报警的情况。

2、不正确的安装：

A.水平安装在填充壁或进料口下方；

B.安装角度不正确（探头的表面因承受进料和卸料的高负荷压力而容易出现故障）；

C.料位传感器螺牙底端与桶壁之间的距离超过2.4″(60mm)，料位传感器将无法正常工作。

八、安装示意图

九、开箱及检查

1、 包装应完好无损

2、开箱时若发现本产品有损坏或部件脱落松动，请及时通知本公司

3、 装箱内容：1）产品一台 2）说明书一份 3）产品合格证一份


